
การโปรแกรมการใช้งาน 

TTM-002-004-005-006-007-009/TTM-J4 
  (1) 

 

Power 

on 
           เม่ือจา่ยไฟ 220v  ให้กบัเคร่ือง  

                  

  (2) 

PV        หน้าจอจะโชว์คา่อินพตุท่ีตัง้ไว้ 

ประมาณ 4 วนิาที 

SV 

       
                        
       (3)  

27 PV      หลงัจากนัน้หน้าจอจะโชว์คา่อณุหภมูิที่วดัได้แถว
บน (PV) และคา่อณุหภมูิ 

100 SV       ท่ีตัง้ไว้แถวลา่ง (SV) โดยสามารถกดปุ่ ม      or     

  เพ่ือตัง้คา่อณุหภมูิ (set  point) 

  

                      MODE          กดโหมดค้างไว้ประมาณ 2 วนิาท ี

                          
                               

27 PV      เคร่ืองจะโชว์  set  สามารถเลือกเป็น set 1, set 2 ,set 3 

หรือ set 7 ได้  

100 SV       โดยกดปุ่ ม       or     



                                          
                                                                                                              
 

Set PV Set PV Set PV Set PV 

1 SV 2 SV 3 SV 4 SV 

 

โดยท่ี Set 0 เป็นการตัง้คา่การแสดงผล 

Set 1 เป็นการเลือกรับชนิดของอินพตุและเลือกให้เคร่ืองท างานใน

ลกัษณะใด 

 Set 2 เป็นการเลือกการตัง้คา่ในการควบคมุ 

 Set 3 เป็นการตัง้คา่ในกรณีท่ีเคร่ืองท างานผิดปกติหรือใช้ส าหรับ

ตัง้คา่อะลาม 1 

 Set 4  เป็นการตัง้คา่ในกรณีท่ีเคร่ืองท างานผิดปกติหรือใช้ส าหรับ

ตัง้คา่อะลาม 2 

 Set 5 เป็นการตัง้คา่ดจิิตอลอินพตุ 

 Set 6 เป็นการตอ่ใช้งานกบัคอมพิวเตอร์ 

 Set 7 เป็นการตัง้คา่เวลา 



 

พารามิเตอร์ในโหมด Set  1 

 (1)      

ขัน้แรกของการตัง้คา่ 

ขัน้แรกของการตัง้คา่ 

      
                    

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

    
 (2)         

การเลือกชนิดของอนิพตุ  

เป็นการเลือกชนิดของอินพตุในตาราง 

โดยการกดปุ่ ม         or      

       
00 Thermocouple Type K -200  ถึง01     1372 °C 

02 Thermocouple Type J -200  ถึง03       850  °C 

04 Thermocouple Type R -0  ถึง05    1700  °C 

06 Thermocouple Type T -200  ถึง07      400  °C 

08 Thermocouple Type N -200  ถึง09     1300  °C 

10 Thermocouple Type S -0  ถึง11     1700  °C 

12 Thermocouple Type B -0  ถึง13     1800  °C 



10 PT100   -199  ถึง      500  °C 

11 JPT 100   -199  ถึง      500  °C 

                          

       MODE กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

            
(3) 

 คา่การขยายของ PV ท่ีถกูต้อง  

 เป็นการตัง้คา่ตวัคณู ในการแสดงผลของคา่ท่ี
วดัได้ โดยปกตจิะตัง้เทา่กบั  1 สามารถตัง้  ได้ 

0.5-2.0 โดยการกดปุ่ ม      or     

      
                           

             

                     MODE               กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

                            
 (4) 

การตัง้คา่จดุ ZERO ของ PV ท่ีถกูต้อง 

เป็นการตัง้คา่ชดเชยอณุหภมูิในกรณีท่ีคา่วดัได้
ผิดพลาด สามารถตัง้ได้ตัง้แต ่-199ถึง 199 ° C โดย
การกดปุ่ ม      or     

    
           



                   MODE กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

                         
  (5)      

เป็นการตัง้ความไวในการแสดงผลของอนิพตุ  

เป็นการตัง้ความไวในการแสดงผลในกรณีท่ี
อินพตุมีการเปลี่ยนแปลงปกตจิะตัง้ เทา่กบั 1 

โดยการกดปุ่ ม    or     

                   
                         

     MODE กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

           
   (6)     

ต าแหนง่จดุทศนิยม 

เป็นการตัง้ให้เคร่ืองแสงอณุหภมูิแบบมีจดุ
ทศนิยม หรือไมมี่จดุทศนิยมโดยการ  กดปุ่ ม    

   or     

                      
                          

      MODE กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

            
 (7)     

ปรับหน้าท่ีปุ่ มฟังก์ชัน่ 

เป็นการก าหนดให้ปุ่ ม FUNCTION ท าหน้าท่ีอะไร 



เม่ือมีการกดปุ่ มนีโ้ดยการกดปุ่ ม  or  เพ่ือ
เลือกการท างาน  

           
                           
 

0       ไมใ่ช้ฟังก์ชัน่นี ้

1     ใช้เลือกต าแหน่งดจิิตอลเม่ือตัง้คา่ Set point 

2    ใช้ส าหรับให้เคร่ืองท างาน หรือหยดุท างาน 

3    ใช้โหมด Auto-Tuning เพ่ือหาคา่ PID 

4    ใช้โหมดการควบคมุโดยใช้เวลา 

              

       MODE กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

             
(8)       

 การตัง้คา่การลอ็คปุ่ ม 

 เป็นการตัง้ลอ็กพารามิเตอร์ โดยการกดปุ่ ม    

or      เพ่ือเลือกการท างาน 

                     
    0  ไมมี่การลอ็กพารามิเตอร์ 

2 ลอ็กพารามเิตอร์ทัง้หมด 

3 ลอ็กโหมดการท างานไมส่ามารถโปรแกรมได้ 

4 ลอ็กเฉพาะโหมดการท างานสามารถตัง้คา่ SET POINT 



 

MODE      กดปุ่ มโหมดค้างไว้เพ่ือออกจากพารามิเตอร์ในโหมด Set 1 

 

พารามิเตอร์ในโหมด Set  2 
(9)  

  การตัง้คา่การควบคมุ 

 เป็นการก าหนดยา่นอณุหภมูิสงูสดุของ Set point  

สามารถตัง้ได้โดยการกดปุ่ ม         or       

  
               

          MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

    
(10) 

  การตัง้คา่ข้อจ ากดัของคา่สงูสดุของ SV 

 เป็นการก าหนดยา่นอณุหภมูิสงูสดุของ Set point  

สามารถตัง้ได้โดยการกดปุ่ ม         or       

       
             
                    

          MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

    
 
(11) 



 การตัง้คา่ข้อจ ากดัของคา่ต ่าสดุของ SV 

 เป็นการก าหนดยา่นอณุหภมูิต ่าสดุของ Set point 

สามารถตัง้คา่ได้โดยการกดปุ่ ม        or       

       
                    

          MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

    
              (12) 

การตัง้โหมดการควบคมุ 

เป็นการก าหนดการควบคมุ สามารถตัง้ได้
โดยการกดปุ่ ม     or      เพ่ือ  

  เป็นการแสดงผลการควบคมุ โดยเคร่ืองจะ
อยูใ่นสภาวะท างาน 

   จะแสดงผลการท างาน หรือไมท่ างานของ
เอาท์พตุ (Output) 

  เป็นการแสดงผลการควบคมุ ให้เคร่ืองหยดุ
ท างานด้วยมือ 

       
                    

          MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

    
(13) 



 การเลือกการตัง้คา่ชนิดการควบคมุ 

 เป็นการก าหนดการควบคมุ สามารถตัง้ได้
โดยการกดปุ่ ม     or      

       
        
 

 
0 :  Type A  เลือกการควบคมุ  

Output 1 

 เลือกการควบคมุ 

Output 2 
1 :  Type B  1. ให้ควบคมุแบบ PID  0 ไมใ่ช้ Output 2 

  2. ให้ควบคมุแบบ 

ON/OFF 

 1 ให้ควบคมุแบบ PID 

    2 ให้ควบคมุแบบ 

ON/OFF 
    3 ให้ท างานเป็นอะ

ลาม 

 

Type A :    ไมป้่องกนัการเกิด Over Shoot เม่ือควบคมุแบบ PID 

Type B :     ป้องกนัการเกิด Over Shoot เม่ือควบคมุแบบ PID 

 
       

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 



     
(14) 

 เป็นการเลือกการควบคมุแบบความร้อนหรือ
ความเย็น (Heat / Cool) 

 เป็นการเลือกการควบคมุแบบความร้อน หรือ
ความเย็น(Heat / Cool)โดยการกดปุ่ ม  or    เม่ือ     

0   ใช้ส าหรับควบคมุความร้อน 

          1      ใช้
ส าหรับควบคมุความเย็น                                               

       
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
(15) 

คา่การท างานของเอาท์พตุหนึ่ง 

เป็นการโชว์เปอร์เซ็นต์การท างานของเอาท์พตุ 

OUTPUT 1 % 

       
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     

(เม่ือเลือกการควบคมุแบบ PID จะมีพารามิเตอร์ตอ่ไปนี)้ 

  (16) 



  การปรับชนิดการจนูของการควบคมุ PID 

  เป็นการตัง้ให้เคร่ืองหาคา่ PID โดยอตัโนมตั ิ

สามารถตัง้คา่โดยการ     กดปุ่ ม    or    

   เม่ือ   จนูอตัโนมตัเิอาท์พตุ  1 

                       จนูด้วยตวัเองเอาท์พตุ  1 
                       จนูอตัโนมตัเิอาท์พตุ 2 
                       จนูด้วยตวัเองเอาท์พตุ  2   
                       จนูอตัโนมตัเิอาท์พตุ 1,2 

       
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
(17)  

การตัง้คา่สมัประสทิธ์ิในกรณีท่ีปรับการจนูแบบ
อตัโนมตั ิ

เป็นคา่สมัประสทิธ์ิในการจนูอตัโนมตัปิกตจิะตัง้
เทา่กบั 1 สามารถตัง้คา่ได้โดยการการกดปุ่ ม    

    or      

       
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
(18) 



การตัง้ความไวในการวดักรณีท่ีปรับการจนูแบบ
อตัโนมตั ิ

เป็นชว่งการ ON/OFF ของการควบคมุแบบ PID ใช้
ฟังก์ชัน่จนูอตัโนมตัปิกติจะตัง้เทา่กบั 2 สามารถ
ตัง้คา่ได้โดยการกดปุ่ ม  or  

       
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
 (19) 

การตัง้คา่ในชว่งของ P ท่ีเอาท์พตุหนึง่ 

เป็นการตัง้คา่ Proportional band. ของเอาท์พตุ 1 ถ้าใช้
ฟังก์ชัน่จนูอตัโนมตัเิคร่ืองจะหาให้โดยอตัโนมตัิ 
สามารถตัง้คา่ได้ โดยการกดปุ่ ม         or     

 

       
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
(20)  

 การตัง้คา่เวลาของ I 

 เป็นคา่ Integral time ถ้าใช้ฟังก์ชัน่ จนูอตัโนมตัิ



เคร่ืองจะหาให้โดยอตัโนมตัสิามารถตัง้คา่โดย
การกดปุ่ ม         or      

       
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
(21) 

การตัง้คา่เวลาของ D 

เป็นคา่ Deviative tive ถ้าใช้ฟังก์ชัน่ Auto-Tuning เคร่ือง
จะหาโดยอตัโนมตั ิสามารถตัง้คา่โดยการกดปุ่ ม      

    or      

       
 
       

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
 
(22) 

  การตัง้คา่ Proportional cycle ท่ีเอาท์พตุ 

 เป็นคา่ Proportional cycle คือคา่ชว่งเวลา NO/OFF 

ของเอาท์พตุ 1 ในการ ควบคมุแบบ PID ถ้าใช้
ฟังก์ชัน่ Auto-Tuning เคร่ืองจะหาให้โดยอตัโนมตั ิ

สามารถตัง้คา่โดยการกดปุ่ ม         or      



 

                  
                                  

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
(23) 

  การตัง้คา่การป้องกนั OVER SHOOT 

 เป็นคา่เปอร์เซ็นต์การป้องกนัไมใ่ห้อณุหภมูิตก
ปกติจะเทา่กบั 100แตถ้่าอณุหภมูิสงูมากสามารถ
ตัง้ให้อณุหภมูิลดลงได้โดยการตัง้คา่อณุหภมูิ
น้อยๆ 

       
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
(24) 

การตัง้คา่สงูสดุของการท างานท่ีเอาท์พตุ 1 

เป็นการตัง้คา่เปอร์เซ็นต์สงูสดุของเอาท์พตุ 1 

โดยปกตจิะเทา่กบั 100 % 

       
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     



              (25) 

 การตัง้คา่ต ่าสดุของการท างานท่ีเอาท์พตุ 1  

เป็นการตัง้คา่เปอร์เซ็นต์ต ่าสดุของเอาท์พตุ 1 

โดยปกตจิะเทา่กบั 0 % 

                                    

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
 

 
 
 

กรณีใช้เอาท์พตุ 2 ในการควบคมุ 

 
 (26) 

คา่การท างานของเอาท์พทุ   2 (%) 

เป็นการโชว์คา่เปอร์เซ็นต์การท างานของ
เอาท์พทุ   2 (%) 

       
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
(27) 

  การตัง้คา่ Proportional band ของเอาท์พทุ 2  



 เป็นคา่ Proportional band ของเอาท์พทุ 2 ในกรณีท่ี
ใช้ฟังก์ชัน่จนูด้วยมือสามารถตัง้คา่โดยการกด    

   or     

       
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
              (28) 

 การตัง้คา่ Proportional cycle ท่ีเอาท์พทุ 2 

 เป็นคา่ชว่งเวลาการท างาน ON/OFF ของเอาท์พทุ 

2 เม่ือการควบคมุแบบ PID โดยปกตจิะตัง้คา่
เทา่กบั   20   สามารถตัง้คา่โดยการกดปุ่ ม   

    or       

      
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
              (29) 

การตัง้คา่สงูสดุของการท างานที่เอาท์พตุ 2  

 เป็นการตัง้คา่เปอร์เซ็นต์การท างานสงูสดุของ
เอาท์พตุ 2 โดยปกตจิะ เทา่กบั 100%  สามารถตัง้
คา่โดยการกดปุ่ ม       or       



       
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
              
 
 

 (30) 

การตัง้คา่ต ่าสดุของการท างานที่เอาท์พตุ 2 

 เป็นการตัง้คา่เปอร์เซ็นต์การท างานต ่าสดุของ
เอาท์พตุ 2 โดยปกตจิะเทา่กบั 0%  สามารถตัง้
คา่โดยการกดปุ่ ม       or       

                     
 
                                  

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
           (31) 

การปรับคา่ 

เป็นคา่แก้ไขในกรณีท่ี อณุหภมูท่ีิควบคมุขึน้ไม่
ถึงคา่จริง เม่ือการควบคมุเป็นแบบ PID เชน่ Set 

point ไว้ท่ี 100 การควบคมุแบบ PID แล้วอณุหภมูิมา
หยดุน่ิงท่ี 95 ก็ตัง้คา่นีเ้ทา่กบั 5 เป็นต้น 



       
                    

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
          (32) 

การตัง้คา่ Dead Band 

 เป็นคา่ชว่งเวลาการท างานระหวา่งเอาท์พทุ Cool และ
เอาท์พทุ Heat สลบักบั เชน่ Set point  ไว้ท่ี 70 °C แล้วตัง้คา่นี ้
เทา่กบั 2 หากอณุหภมูิลดลงมาต ่ากวา่ 70 °C  เอาท์พทุ 

Heat จะท างาน และเม่ืออณุหภมูิสงูขึน้ถึง 72 °C เอาท์พทุ 

Cool จะท างาน 

  
                    

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
 

ในกรณีท่ีเลือกการควบคมุเป็นแบบ ON/OFF พารามิเตอร์จะโชว์คา่ดงันี ้

           
        (33) 

การตัง้คา่ความไวในการควบคมุเอาท์พตุ 1 

เป็นคา่ Heateresis ของเอาท์พทุ 1 เชน่ Set point ไว้เทา่กบั 100 °C 

ตัง้คา่ C1เทา่กบั 5 °C เอาท์พทุจะหยดุท างานที่อณุหภมูิสงู



กวา่ 100 °C และจะท างานอีกครัง้เมื่ออณุหภมูิลดลงมาถึง 

95 °C ตัง้ได้โดยการกดปุ่ ม        or                 

 
               
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
          (34) 

การปรับต าแหน่งของสภาวะ OFF ท่ีเอาท์พตุ 1  

เป็นการตัง้คา่ให้เอาท์พทุ 1 หยดุท างาน เชน่ Set point ไว้
เทา่กบั 100 °C ตัง้คา่ CP1 เทา่กนั 10 °C  และใช้งาน
ควบคมุความร้อนเม่ืออณุหภมูิต ่ากวา่100 °C เอาท์พทุ
จะท างานและหยดุท างานเมื่ออณุหภมูิสงูถึง 110 °C 

เป็นต้นไป ตัง้ได้โดยการกดปุ่ ม          or      

   

              
                                  

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
      (35) 

การตัง้คา่ความไวในการควบคมุเอาท์พตุ 2 

เป็นคา่ Heateresis ของเอาท์พทุท่ี 2 เชน่ Set point ไว้เทา่กบั 

100 ตัง้คา่ C2เทา่กบั  5 °C เอาท์พทุจะหยดุท างาน เม่ือ



อณุหภมูิสงูกวา่ 100  °C และจะท างานอีกครัง้เมื่อ
อณุหภมูิ ลดลงมาถึง 95 °C ตัง้คา่ได้โดยการกดปุ่ ม      

or                 

 
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
   (36) 

การตัง้คา่ต าแหน่งของสภาวะ OFF ท่ีเอาท์พตุ 2 

เป็นการตัง้คา่ให้เอาท์พทุ 2 หยดุท างาน  เชน่ Set point 

ไว้เทา่กบั 100 °C ตัง้คา่ CP2 เทา่กบั 10 °C ใช้งานควบคมุ
ความร้อน เม่ืออณุหภมูิต ่ากวา่ 100 °C เอาท์พทุจะ
ท างาน และหยดุท างานเมื่ออณุหภมูิสงูถึง 110 °C เป็น
ต้น ตัง้โดย การกดปุ่ ม        or                  

              
 

MODE      กดปุ่ มโหมดค้างไว้เพ่ือออกจากพารามิเตอร์ในโหมด Set 2 

 
 
 
 

พารามิเตอร์ในโหมด   Set 3  อะลามเอาท์พุต 1 

 



           (37) 

  การตัง้คา่การควบคมุอะลามเอาท์พตุ 1 

 เป็นการก าหนดยา่นอณุหภมูิสงูสดุของ Set point  

สามารถตัง้ได้โดยการกดปุ่ ม         or   

   
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
           (38) 

การปรับฟังก์ชัน่อะลาม 1 

 เป็นการเลือกฟังก์ชัน่การท างานของ Even 1 

(Alarm)ตวัเลขหลกัแรกจะท างานดัง้นีโ้ดยการกดปุ่ ม      

    or       

            
 

0    ไมใ่ช้ฟังก์ชนัชัน่นี ้

1     อะลามจะท างานแบบยดึตดิคา่ Set point เชน่ ตัง้คา่ Set point ไว้
เทา่กบั 100 °C ตัง้คา่ E1H เทา่กบั 5 °C ตัง้คา่ E1L เทา่กบั 5 °C อะลามจะ
ท างานเม่ืออณุหภมูติ ่ากวา่ 95 °C และสงูกวา่ 105 °C เป็นต้น 

2    อะลามจะท างานแบบยึดตดิคา่ Set point โดยท างานทางด้าน 

High เชน่ตัง้คา่ Setpoint ไว้เทา่กบั 100 °C  และตัง้คา่ E1H เทา่กบั 5 °C อะ



ลามจะท างานเม่ืออณุหภมูิสงูกวา่  105 °C เป็นต้น 

 3   อะลามจะท างานแบบยึดตดิคา่ คา่ Set point โดยท างาน
ทางด้าน Low เชน่ตัง้คา่ Set point ไว้เทา่กบั 100 °C  และตัง้คา่ E1L 

เทา่กบั 5 °C อะลามจะท างานเม่ืออณุหภมูิต ่ากวา่  95 °C เป็นต้นไป 

4    อะลามจะท างานแบบยึดตดิคา่ คา่ Set point โดยท างาน
ระหวา่ง Low อะลาม ถึง High อะลาม เชน่  Set point  ไว้เทา่กบั 100 °C 

และตัง้คา่ E1H เทา่กบั 5 °C ตัง้คา่ Eil เทา่กบั 5 °C อะลามท างานเม่ือ
อณุหภมูิอยูใ่นชว่ง ระหวา่ง 95 °C  ถึง 105 °C เป็นต้น 

5    อะลามจะท างานทางด้าน HI และ LO โดยไมย่ดึตดิคา่ Set point 

เชน่ตัง้คา่ E1H เทา่กบั 110 °C และตัง้คา่  E1L เทา่กบั 90 °C อะลามจะ
ท างานเม่ืออณุภมุิต า่กวา่  90 °C และจะท างานเม่ืออณุหภมูสิงูถึง 

110 °C ขึน้ไป 

11 อะลามจะท างานทางด้าน HI โดยไมย่ดึตดิคา่ Set point เชน่ตัง้คา่ 

E1H เทา่กบั 110 °C อะลามจะท างานเม่ืออณุหภมูิสงูเกิน 110 °C 

12 อะลามจะท างานทางด้าน LO โดยไมย่ดึตดิคา่ Set point เชน่ตัง้คา่ 

E1L เทา่กบั 90 °C อะลามจะท างานเม่ืออณุหภมูิต ่ากวา่ 90 °C 

13 อะลามจะท างานระหวา่งทางด้าน HI และ LO โดยไมย่ดึตดิคา่ Set 

point เชน่ตัง้คา่ E1H ไว้เทา่กบั 110 °C และตัง้คา่ E1L เทา่กบั 90 °C อะ
ลามจะท างานในชว่งระหวา่ง 90 °C ถงึ 110 °C 

 

ตวัเลขหลกัท่ีสองจะท างานดงันี ้โดยการกดปุ่ ม          or     



 

0           ไมใ่ชฟั่งก์ชัน่นี ้

1            เม่ืออะลามท างานแล้ว จะท างานค้างไว้ 

2            อะลามจะท างานเม่ืออณุหภมิถึงคา่ Set point ก่อน 

3            อะลามจะท างาน เม่ืออณุหภมูิถึงคา่ Set point และ
ท างานค้างไว้ 

                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
          (39) 

การจ ากดัคา่สงูสดุอะลาม 1 

เป็นการตัง้คา่อะลามทางด้าน HIGH  โดยการกด
ปุ่ ม          or      

    
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
          (40) 

การจ ากดัคา่ต ่าสดุอะลาม 1 

เป็นการตัง้คา่อะลามทางด้าน LOW โดยการกด
ปุ่ ม            or      

    
                     



           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
          (41) 

การตัง้คา่การควบคมุความไวอะลาม 1 

สามารถปรับคา่ความไวได้ตามต้องการโดยการ
กดปุ่ ม        or      

    
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
         
           (42) 

การตัง้คา่การหน่วงเวลาท่ีอะลาม 1 

สามารถตัง้คา่การหน่วงเวลาได้ตามต้องการโดย
การกดปุ่ ม    or   

                  
                                  

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
           (43) 

การตัง้คา่เม่ือเกิดผิดปกติท่ีอะลาม 1 

เป็นค าสัง่หยดุการท างานของ SENSOR และ 

HEATER เม่ือเกิดผิดปกตโิดยการกดปุ่ ม        



    or      

 
 
                     

                                        0 : ไมใ่ช้ 

   1 :  PV  ปกต ิ(เซนเซอร์จะหยดุ) 

   2 :  ค าสัง่จะหยดุเม่ือ HEATER ผิดปกต ิ

   3 :  ค าสัง่จะหยดุเม่ือ HEATER และ  PV ผิดปกต ิ

 

   0 : ไมใ่ช้ 

   1 : เป็นค าสัง่ท างานเม่ือเกิดความผิดปกตจิะท าการ 

Reset 
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
           (44) 

การปรับขัว่ของอะลาม 1 

เป็นการตัง้คา่การใช้งานของขัว่อะลาม 1 ให้เป็น
แบบปกตเิปิดและปกตปิิดในสภาวะเอาท์พตุเป็น 

ON โดยการกดปุ่ ม        or      

    
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 



     
           (45) 

การตรวจสอบอินพตุของ CT ท่ีอะลาม 1 

เป็นคา่การแสดงผลการท างานที่เป็นคา่กระแส
จาก HEATER            

     
             
 
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
        (46) 

การตัง้คา่การเตือนการท างาน HEATER เม่ือเกิด
ผิดปกตท่ีิอะลาม 1 

เป็นการตัง้คา่เตือนการท างาน  HEATER เม่ือเกิด
ผิดปกตสิามารถปรับได้ตัง้แต ่1-30 Aเชน่ตัง้คา่การวดั
กระแสจาก HEATER ไว้ท่ี 5A  เม่ือ HEATER ท างาน
ผิดปกตคิือกระแสต า่กวา่ 5A เคร่ืองจะท าการแสดง
คา่เตือน   โดยการกดปุ่ ม          or      

               
              

 MODE      กดปุ่ มโหมดค้างไว้เพ่ือออกจากพารามิเตอร์ในโหมด Set 3 

 



พารามิเตอร์ในโหมด   Set 4   อะลามเอาท์พุต 2  

เป็นการตัง้ค่าการท างานของอะลาม 2 ตัง้แต่ 47-56  (ซึ่งการตัง้ค่าจะ
เหมือนกับอะลาม 1 ซึ่งจะใช้ในกรณีที่ต้องการใช้อะลาม 2 ในการ
ควบคุมด้วยและจะมีบางรุ่นเท่านัน้) 

                     

           MODE      กดปุ่ มโหมดค้างไว้เพ่ือออกจากพารามิเตอร์
ในโหมด Set 4 

    

  พารามิเตอร์ในโหมด   Set 5  ดจิติอลอินพุต  

 
 (57) 

การตัง้คา่ดจิิตอล 

เป็นการตัง้คา่การแสดงผลของดิจิตอลอนิพตุ   

                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
           (58) 

การตัง้คา่ฟังก์ชัน่ของดจิิตอลอินพตุ 

เลือกฟังก์ชัน่ได้จากข้างลา่ง  โดยการกดปุ่ ม         

    or      

                  
                                                 1 SV 

   2  RUN 



   3  AUTO 
   4  Reverse 
   5  AT release 
   6  Reverse SV 
   7  Reset       

                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
           (59) 

การตัง้คา่ขัว่ดจิิตอลอินพตุ 

เป็นการตัง้คา่ลกัษณะการท างานของขัว่ดจิิตอล
อินพตุ โดยการกดปุ่ ม          or          

0: ปกติปิด 

                                    

1: ปกติเปิด 

    
             
 
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
           (60) 

การตัง้คา่ SV2 

SV2 จะแสดงผลก็ตอ่เม่ือเลือกการท างานท่ี DI 

เป็น OPEN 



                  
               

MODE      กดปุ่ มโหมดค้างไว้เพ่ือออกจากพารามิเตอร์ในโหมด Set 5 

 

             พารามิเตอร์ในโหมด   Set 6 การตดิต่อกับคอมพวิเตอร์ 

 
          (61) 

การตัง้คา่การตดิตัง้ 

เป็นการตัง้คา่ลกัษณะการแสดงผลการท างาน
โดยการตดิตอ่กบัการ์ด RS-485  

           
                                  

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
 
 
 
          (62) 

การปรับคา่พารามิเตอร์ของการตดิตอ่กบัการ์ด RS-485 

เป็นการตัง้คา่อะลามทางด้าน LOW โดยการกดปุ่ ม        

or      
  



           
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
           (63) 

การตัง้คา่ความเร็ว 

เป็นการตัง้คา่ความเร็วในการสง่สญัญาณ
ระหวา่งตวัอปุกรณ์กบัคอมโดยปกติจะตัง้ไว้ท่ี 9600 

โดยการกดปุ่ ม               or      

1.2 = 1200 บิทตอ่นาท ี

2.4 = 2400 บิทตอ่นาท ี

4.8 = 4800 บิทตอ่นาท ี



9.6 = 9600  บทิตอ่นาที 

19.2 = 19200 บิทตอ่นาที 

    
             
 
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
          (64) 

การใสค่า่สถานะของตวัอปุกรณ์ 

เป็นการตัง้คา่สถานะของตวัอปุกรณ์เพ่ือให้คอมรู้
วา่เป็นตวัอปุกรณ์ตวัท่ีเทา่ไหร่โดยการตัง้คา่ท่ีตวั
อปุกรณ์ 

  
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
          (65) 

ปรับคา่การหน่วงเวลาของผลการตอบสนอง 

สามารถปรับได้ในชว่ง 0-250 mS โดยการกดปุ่ ม           

    or      

  
                     



           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
          (66) 

การเลือกปรับโหมด 

         R      คือการอา่นคา่จาก
คอมอยา่งเดียว 

         RW  คอืการอา่นคา่จากคอม
และสามารถปรับคา่ SET POINT จากคอมได้ด้วย 

               
    

MODE      กดปุ่ มโหมดค้างไว้เพ่ือออกจากพารามิเตอร์ในโหมด Set 6 

 

พารามิเตอร์ในโหมด   Set 7  เวลา  

 
          (67) 

ปรับคา่เวลา 

เป็นการเลือกแบบในการควบคมุ 

              
                                  

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
   (68) 

การตัง้คา่เวลาเอาท์พตุ 



สามารถเลือกได้ 2 แบบ คือการควบคมุโดย
เอาท์พตุและการควบคมุแบบอะลาม       

โดยการกดปุ่ ม               or      

0 = ไมใ่ช้ 

1 =  การควบคมุเอาท์พตุ 

2 = ใช้อะลาม 1 ควบคมุโดยจะสมัพนัธ์กบัการ
ควบคมุเอาท์พตุ 

              
              

                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
          (69) 

การตัง้คา่หน้าท่ีการท างานโดยเลือกการใช้การ
หน่วงเวลา โดยการกดปุ่ ม        or      

1 ท างานอตัโนมตั ิ                          

(หน่วงเวลา ON) 

2 ท างานด้วยการควบคมุด้วยมือ   (หนว่งเวลา 

ON) 

3 การท างานด้วยอะลาม                

(หน่วงเวลา ON) 

4 ท างานอตัโนมตั ิ                         



(หน่วงเวลา OFF) 

5 ท างานด้วยการควบคมุด้วยมือ   (หนว่งเวลา 

OFF) 

6 การท างานด้วยอะลาม                

(หน่วงเวลา OFF) 

7 สัง่การท างานโดยคา่ SET POINT (หน่วงเวลา OFF) 

 
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
          (70) 

การเลือกหน่วยเวลาในการควบคมุ  โดยการกด
ปุ่ ม               or      

1   .......ชัว่โมง........นาที 

2   ……...นาที......วนิาที 

  
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
 
 
          (71) 

การตัง้คา่ชว่งเวลาSET POINT ท่ียอมรับได้ 



เป็นการตัง้คา่อินพตุของตวัควบคมุเพ่ือท่ีรับคา่มา
จากตวัเซนเซอร์ โดยการกดปุ่ ม               

or      

 
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
          (72) 

การตัง้คา่เวลา 

เป็นการตัง้คา่ในชว่ง 0:00-99:59 และ 0:00-59:59 ซึง่จะ
เก่ียวข้องกบัในข้อ 70 

โดยการกดปุ่ ม               or      

  
                     

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
          (73) 

เวลาการแสดงผลของเวลาท่ีเหลือ 

เป็นการแสดงผลของเวลาท่ีเหลือเม่ือกดปุ่ ม
ฟังก์ชัน่ 

               
 



MODE      กดปุ่ มโหมดค้างไว้เพ่ือออกจากพารามิเตอร์ในโหมด Set 7 

 

               พารามิเตอร์ในโหมด   Set 0  การแสดงผล     

  ในการปรับตัง้คา่ในโหมดนีจ้ะเหมือนกนัตัง้แต่ 75-83 เพียงแตเ่ราจะเลือก
คา่ไหนมาแสดงผล 

 
        (74) 

การเลือกคา่การแสดงผล 

เป็นการปรับเลือกชนิดของคา่แตล่ะคา่เพ่ือน ามา
แสดงผล 

          
                                   

           MODE  กดปุ่ มโหมด 1 ครัง้ 

     
           
 
 
           (75) 

การเลือกคา่การแสดงผลท่ีหนึ่ง 

เป็นการเลือกคา่การท างานเพ่ือน ามาแสดงบน
หน้าจอดิจิตอลสามารถเลือกมาแสดงได้  9  

พารามิเตอร์ ท่ีรวมอยูใ่นโปรแกรมทัง้หมดซึง่
หลงัจากการตัง้คา่แล้วสามารถเรียกดไูด้โดยการ



กดปุ่ มโหมด 

              
 

   
      
 
  


