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คู่มอืการใช้งาน 

CD4 SERIES Laser type 
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ข้อควรระมัดระวงัและความปลอดภยั 

ควรอ่านและทาํความเขา้ใจอยา่งละเอียดก่อนการใชง้าน เพืÉอการป้องกนัความเสียหายทีÉเกิดกบัสุขภาพและทรัพยสิ์นของ

ผูใ้ชง้าน ควรปฏิบติัตามคาํแนะนาํในคู่มืออยา่งเคร่งครัดและไม่ควรทาํการเปลีÉยนแปลงหรือติดตัÊงนอกเหนือจากทีÉคู่มือไดแ้นะนาํไว ้
 

ความหมายของสัญลกัษณ์ความปลอดภัย    
 

  แสดงถึงอนัตรายทีÉอาจทาํใหเ้กิดการบาดเจ็บหรือเสียชีวิต ทีÉเกิดจากการใชง้านสินคา้นอกเหนือจากทีÉระบุไว ้
 

  แสดงถึงอนัตรายทีÉอาจทาํใหเ้กิดการบาดเจ็บส่วนบุคคลหรือความเสียหายของทรัพยสิ์นหากสินคา้ถกูใชง้าน

นอกเหนือจากคาํแนะนาํทีÉระบุไว ้

. 

คาํเตอืน !!!  

 
-  หา้มถอดหรือปรับเปลีÉยนสินคา้ เพราะสินคา้ไม่ไดอ้อกแบบมาเพืÉอหยุดการปล่อยเลเซอร์โดยอตัโนมติั ซึÉงอาจทาํให้เกิด

การบาดเจ็บหรือถกูไฟฟ้าช็อตได ้

 -  หากเกิดควนัหรือมีกลินทีÉผิดปกติเกิดขึÊน ควรหยุดการใชง้านและปิดสวิตซ์ จากนัÊนติดต่อสาํนักงานขายหรือตวัแทน

จาํหน่ายเพืÉอซ่อมแซมสินคา้ดงักล่าว 

 -  สินคา้ชนิดนีÊ ไม่สามารถใชเ้ป็นอุปกรณ์เพืÉอป้องกนัอตัรายได ้

 -  ควรใชแ้รงดนัไฟฟ้าตามทีÉระบุไวใ้นคู่มือ 

 -  หา้มสมัผสั main unit หรือสายเคเบิล ขณะทีÉมือเปียก เพราะอาจก่อใหเ้กิดไฟฟ้าลดัวงจรไดใ้ชห้วั sensor พิเศษเท่านัÊน 

 -  หา้มเชืÉอมต่อหรือถอดหวัเซนเซอร์ , connector, terminal board หรือ สายไฟ เมืÉอเปิดการทาํงาน 

  

 

 

 

 

 

 

 



3 
 

ข้อควรระวงัสําหรับการตดิตัÊง 

 
-  การติดตัÊงต่อไปนีÊอาจทาํใหเ้กิดไฟไหม ้ไฟฟ้าลดัวงจร หรือผลิตภณัฑเ์กิดความเสียหายได ้

-  สถานทีÉทีÉมีความชืÊนสูง หรือมีอุณหภูมิสูงจากแสงแดดโดยตรง เป็นตน้  

 -  สถานทีÉทีÉไม่มีการระบายอากาศ (อากาศถ่ายเทไม่สะดวก), มีก๊าซหรือนํÊ าทีÉมีฤทธิÍ กดักร่อนหรือก๊าซไวไฟ ,นํÊ ามนั หรือ

สารเคมี รวมถึงผลกระทบทีÉเกิดจากการสั Éนสะเทือน 

 -  อยา่ปรับเปลีÉยนการเดินสาย และตรวจสอบว่า analog output ไม่เชืÉอมต่อกบัสายไฟอืÉน 

 
-  หลีกเลีÉยงการเดินสายแบบขนานและวางสายในท่อเดียวกบัสายไฟฟ้าแรงสูง หรือสายเคเบิลส่งพลงังาน เนืÉองจากอาจ

ก่อใหเ้กิดความผดิปกติต่อสญัญาณได ้

 -  หา้มดึงหรือกระชาก เพราะอาจส่งผลใหเ้กิดความเสียหายต่อสินคา้ 

 -  ก่อนการควบคุมแหล่งจ่ายไฟ ควรตรวจสอบใหแ้น่ใจว่ามีการติดตัÊงสายดินหรือไม่ 

 -  กรุณารอประมาณ 5 นาทีในการ warm เครืÉองหลงัจากเปิดการใชง้านแลว้ 

 

ข้อควรระวงัสําหรับผลติภัณฑ์เลเซอร์ 

หวัเซนเซอร์ เป็นแหล่งกาํเนิดแสงของ Displacement sensor  CD4 series is Class 2(II) Red Laser Diode และสอดคลอ้งกบั

มาตรฐานIS C6802/IEC/FDA  เป็นมาตรฐานความปลอดภยัของเลเซอร์ และสอดคลอ้งกบัมาตรฐาน IS C6802/IEC Class. 

รูปแบบ CD4-L25 CD4-30 CD4-85 CD4-350 

ความยาวคลืÉน 650nm 

Output 390μW 1mW 

ความกวา้งของคลืÉน 100μ s 

 

-  ไม่มองลงไปในลาํแสงเลเซอร์โดยตรง หรือแสงเลเซอร์ทีÉสะทอ้นจากกระจก 
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Combination of Amplifier and Sensor Head 
 

Amplifier Sensor Head 

CD4A-N  

CD4A-P 
CD4-30   CD4-350   CD4-85 

CD4A-LN 

CD4A-LP 
CD4-L25 
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Zero reset input 

Zero reset  sensor (A หรือ B) ตอ้งมีสญัญาณไปทริกทีÉ Zero reset input A หรือ Zero reset input B ค่าจะเป็น +0.00 

และถา้มีสญัญาณไปทริกทีÉ Zero reset input A หรือ Zero reset input B อีกครัÊ ง ค่าทีÉไดก้จ็ะเป็นค่าระยะก่อน Zero reset  sensor 

 

เลอืก Bank input 
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ข้อมูลจาํเพาะ 

Model (รูปแบบ) 
CD4A-N, CD4A-LN CD4A-N, CD4A-LN 

NPN output type PNP output type 

Number of connected sensor heads 

(จาํนวนการเชืÉอมต่อของหวัเซนเซอร์) 
สูงสุดได ้2 หวัเซนเซอร์ 

Sampling frequency 

(การสุ่มขอ้มลู ความถีÉ) 
100 µs 

Supply voltage 12 to 24 V, DC ± 10 % 

Power consumption 

(การใชพ้ลงังาน) 

270 mA/24 V 

(เมืÉอเชืÉอมต่อกบั2 หวัเซนเซอร์, รวมทัÊง analog current output) 

Temperature drift 

(ดริฟทอุ์ณหภูมิ) 
± 0.01 % F.S./°C 

Analog output 

ANG(V)[A],[B] 
Voltage output ± 5 V/F.S. 

(สมรรถภาพสูงสุด Output 100 Ω , ความละเอียด 1 mV) 

ANG(mA)[A],[B] 
Current output 4 to 20 mA/F.S. 

(สมรรถภาพสูงสุด Load  300 Ω, ความละเอียด 1.5 µA) 

Alarm  output 
ALM A, 

ALM B 

NPN open collector PNP open collector 

ค่าสูงสุด 100 mA / DC 24 V (แรงดนัไฟฟ้าคงเหลือ 1.8 V) 

เมืÉอการความลม้เหลวจากการวดัหวัเซนเซอร์ 

Control  output JDGE 1 to 5 

NPN open collector PNP open collector 

ค่าสูงสุด. 100 mA / DC 24 V (แรงดนัไฟฟ้าคงเหลือ 1.8 V) 

การตัÊงค่า HI / LO สาํหรับแต่ละ line และการตัÊงค่า Hysteresis ใชง้านได ้

Bank input BANK 0 to 2 
ON เมืÉอเชืÉอมต่อกบั GND ON เมืÉอเชืÉอมต่อกบั12 to 24 V 

สามารถเลือกได ้8 banks  

Hold  input 
HOLD A, HOLD B, 

HOLD RST 

ON เมืÉอเชืÉอมต่อกบั GND ON เมืÉอเชืÉอมต่อกบั 12 to 24 V 

ปิดเลเซอร์ หรือการคา้งค่าการวดั (สามารถเลือกในเมนู) 

Zero reset input 

 

ZERO A, 

ZERO B 

ON เมืÉอเชืÉอมต่อกบั GND ON เมืÉอเชืÉอมต่อกบั 12 to 24 V 

Zero reset  ของ Head A ค่าการวดั 

/ Head B ค่าการวดั/ ค่าการคาํนวณสามารถใชไ้ด ้
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ข้อมูลจาํเพาะ(ต่อ) 

Model (รูปแบบ) 
CD4A-N, CD4A-LN CD4A-N, CD4A-LN 

NPN output type PNP output type 

Display type 

(แสดงหนา้จอ LCD) 
LCD display 

Protection category 

(หมวดหมู่การป้องกนั) 

IP20  (สามารถป้องกนัของแข็งทีÉมีเสน้ผา่นศนูยก์ลางมากกว่าหรือเท่ากบั 

12 มม. ทีÉมากระทบไม่ใหผ้า่นลอดเขา้ไปขา้งในได)้ 

Operating  temperature 

(อุณหภูมิในการใชง้าน) 

-10 to +45 °C (ไม่มีการควบแน่นเป็นหยดนํÊ า) / 

สาํหรับการเก็บ: -20 to +60 °C 

Operating humidity 

(ความชืÊนในการใชง้าน) 
35 to 85 % RH / สาํหรับการเก็บ : 35 to 85 % RH 

Vibration  resistance 

(ทนต่อการสั Éนสะเทือน) 
10 to 55 Hz, ดบัเบิลแอมพลิจ ู1.5mm, 2 h สาํหรับแกน XYZ  

Shock  resistance 

(ทนต่อแรง Shock) 
20 G (196m/s2) 

Material (วสัดุ) แชสซี : โพลีคาร์บอเนต , เทอร์มิบอร์ด : ไนล่อน 66 

Weight (นํÊ าหนกั) 240 g (รวม บอร์ดกบัขัÊว) 
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ไดอะแกรม Input/Output  
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ข้อมูลพืÊนฐาน ก่อนการใช้งาน 

ระบุส่วนของAmplifier 
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จาํนวนตวัเลขของค่าการวดัแต่ละชนดิของหัวเซนเซอร์ 

<< For CD4A >> 

ชนิดของหัวเซนเซอร์ 30 mm หรือ 85 mm: 1μm (เป็นทศนิยม 3 ตาํแหน่ง) แสดงผลค่าการวดัและค่าผลการคาํนวณ.     

ชนิดของหวัเซนเซอร์ 350 mm: 10 μm (เป็นทศนิยม 2 ตาํแหน่ง) แสดงผลสาํหรับค่าการวดั เมืÉอใดหวัเซนเซอร์ A , B ชนิด 350 mm  

ผลการคาํนวณค่าจะแสดงอยูใ่นหน่วยของ 10 ไมครอน(เป็นทศนิยม 2 ตาํแหน่ง) 

 << For CD4A-L >> 

เฉพาะสาํหรับชนิดหวัเซ็นเซอร์ 25mm ทัÊ งค่าการวดัและค่าผลการคาํนวณจะแสดงอยู่ในหน่วยของ0.1μm (ทศนิยมไดถึ้ง    

4 ตาํแหน่ง) 

จอการปรับตัÊง 

กดปุ่มโหมดการแสดงผล [ SET / RUN ] เพืÉอเลือกการตัÊงค่าการแสดงผลและกดปุ่มเคอร์เซอร์ไปเลือกการตัÊงค่า 
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ขัÊนตอนการตัÊงค่า 

1. กดปุ่มโหมดการแสดงผล (SET / RUN) เพืÉอสลบัการตัÊงค่าการแสดงผล 

 

 

2. กดปุ่ม BANK (BANK) เพืÉอเลือกหมายเลขธนาคารทีÉคุณตอ้งการทีÉจะทาํงานกบั 

 

 

 

3. กดปุ่มเคอร์เซอร์ (ซา้ย / ขวา) เพืÉอเลือกฟังกช์ั Éน 

4. กดปุ่มเคอร์เซอร์ (ขึÊน / ลง) เพืÉอเลือกการตัÊงค่ารายการ 

5. กดปุ่มเคอร์เซอร์ (ซา้ย / ขวา) เพืÉอเปลีÉยนการตัÊงค่า 

 คุณสามารถใชปุ่้มตวัเลขตาํแหน่งไดอ้ยา่งง่ายดายตัÊงค่า 

 กดปุ่มเคอร์เซอร์ (ซา้ย / ขวา) เพืÉอเปลีÉยนตาํแหน่งหลกั 

 กดปุ่มตาํแหน่งหลกัอีกครัÊ งเพืÉอกลบัไปยงัโหมดการเลือกปกติ 

6. กดปุ่มโหมดการแสดงผล (SET / RUN) เพืÉอสลบัไป
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ฟังก์ชัÉนและการตัÊงค่า 

ฟังก์ชัน 

( กด   เพืÉอเลอืก ) 

การตัÊงค่ารายการ 

( กด   เพืÉอเลอืก ) 
เนืÊอหา   ( กด   เพืÉอเลอืก ) 

การตัÊงค่าเริÉมต้น 

ค่าใน ( ) คอื CD4A-L 

เลอืก 

สําหรับแต่ bank 

1 

FILTER 

(Filter function) 

ฟังกช์ั Éนการกรอง 

 

AVERG =  

(Average sampling times) 

ค่าเฉลีÉยการสุ่มค่าตามเวลา 

เลือกจาํนวนของค่าเฉลีÉยการวดัค่า, เลือกการตัÊงค่าทีÉมีขนาดใหญ่ใหม้องขา้มทนัที, และเลือกการตัÊงค่าทีÉมีขนาดเล็ก ให้ตอบสนอง

อย่างรวดเร็ว 

OFF / 4 / 16 / 64 / 256 / 1024 / 4096 

256  

FILTR =  

(Filter mode) 

โหมดการกรอง 

OFF         : ใชโ้หมดปกติ 

HIPASS  : ไม่ยอมรับทาํงานชา้การเปลีÉยนแปลงไปอย่างถูกตอ้งตรวจสอบร่วมกนัชิÊนส่วน ฯลฯ 

LOPASS  : ไม่สนใจการเปลีÉยนแปลงอย่างรวดเร็ว และตรวจสอบการเปลีÉยนแปลงทาํงานชา้เท่านัÊน 

OFF  

FREQ = 

(Cut-off frequency) 

ตดั-ปิด ความถีÉ 

เลือก ตดั-ปิด ความถีÉของตวักรอง 

 ซ้าย: ความถีÉ HIPASS , ขวา : ความถีÉ LOPASS  

650/2000 , 350/800 , 200/400 , 100/200 , 50/100 , 25/50  , 15/20 , 10/10(Hz) 

650/2000  

2 

CALCUL.1 

(Calculation function 1) 

ฟังกช์ั Éนการคาํนวณ 1 

FORMU = 

(Arithmetic processing) 

การประมวลผลทางคณิตศาสตร์ 

เลือกสูตรการประมวลผลทางคณิตศาสตร์ จะปรากฏขึÊนผลการประมวลผลทางคณิตศาสตร์ บนจอแสดงผล RUN 

A , B , A+B , A-B , -A-B , K-A-B , K+A+B , K+A-B , K+A-B , K+A , K+B 
A  

K = 

(K-value) 

กาํหนด ค่า K(การคาํนวณ) 

เลือก K-value ของสูตรทีÉเลือก 

<< For CD4A >> 

-9999.999 to +9999.999 [mm] (คุณสามารถกดปุ่มตาํแหน่งหลกั) 

<< For CD4A-L >> 

-999.9999 to +999.9999 [mm] (คุณสามารถกดปุ่มตาํแหน่งหลกั)  

0.000 

(0.0000) 
 

3 

CALCUL.2 

(Calculation function 2) 

ฟังกช์ั Éนการคาํนวณ 2 

     SIGNA= FAR      SIDE+ 

     SIGNB= NEARS SIDE+ 

[Measurement value increase/ 

decrease setting (HEAD A/B)] 

ตัÊงค่าการวดัค่า เพิ ÉมขึÊน /ลดลง 

(หวัเซนเซอร์ A/B) 

เลือกความสัมพนัธ์ระหว่างระยะกบัวตัถุทีÉตรวจวดั SIGNA: หวัเซนเซอร์ A ‚ SIGNB: หวัเซนเซอร์ B. 

FAR SIDE+    : แสดงค่าการวดัระยะทีÉมีเครืÉองหมายเป็น + (บวก) 

NEADSIDE+  : แสดงค่าการวดัระยะทีÉมีเครืÉองหมายเป็น  - (ลบ) 

SIGNA= FAR  SIDE+  
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ฟังก์ชัน 

( กด   เพืÉอเลอืก ) 

การตัÊงค่ารายการ 

( กด   เพืÉอเลอืก ) 
เนืÊอหา   ( กด   เพืÉอเลอืก ) 

การตัÊงค่าเริÉมต้น 

ค่าใน ( ) คอืเพืÉอ CD4A-L 

เลอืก 

สําหรับแต่ bank 

3 

CALCUL.2 

(Calculation function 2) 

ฟังกช์ั Éนการคาํนวณ 2 

SFT A  = 

SFT B  = 

 [Shift setting (HEAD A/B)] 

เปลีÉยนการตัÊงค่า(หวัเซนเซอร์ A/B) 

เพิ Éมหรือลด  ค่าของระยะทีÉสามารถวดัได ้  

<< For CD4A >> 

-9999.999 to +9999.999 [mm] (คุณสามารถกดปุ่มตาํแหน่งหลกั) 

<< For CD4A-L >> 

-999.9999 to +999.9999 [mm] (คุณสามารถกดปุ่มตาํแหน่งหลกั) 

0.000 

(0.0000) 
 

SFT C  = 

 [Shift setting  

(Calculation result)] 

เปลีÉยนการตัÊงค่า (ผลการคาํนวณ) 

เพิ Éมหรือลด  ค่าของระยะทีÉสามารถวดัได ้  

<< For CD4A >> 

-9999.999 to +9999.999 [mm] (คุณสามารถกดปุ่มตาํแหน่งหลกั) 

<< For CD4A-L >> 

-999.9999 to +999.9999 [mm] (คุณสามารถกดปุ่มตาํแหน่งหลกั) 

0.000 

(0.0000) 
 

4 

HOLD 

(Hold function) 

ฟังกช์ั Éน Hold 

HEADA = 

 [Hold setting (HEAD A)]  

การตัÊงค่า Hold(HEAD A) 

OFF           : ใชโ้หมดปกติ(เมืÉอ HOLD A(B) 

SAMPLE  : Hold ค่าการวดัทีÉ HOLD A ไวต้ลอด และ Hold outputs ค่าการวัดทีÉ HOLD B input ตามเวลาจริง ถ้ามีสัญญาณไป         

.                   ทริกทีÉ HOLD RST A input จะ Holdค่า HOLD A และถา้มีสัญญาณไปทริกทีÉ HOLD RST B input จะ Holdค่า HOLD B 

PEAK        : Hold outputs ค่าสูงสุดระหว่างการวดัทีÉ HOLD A ไวต้ลอด และHold outputs ค่าการวัดทีÉ HOLD B input ตามเวลาจริง                

.                    ถา้มีสัญญาณไปทริกทีÉ HOLD RST A input จะเริÉมตน้วดัค่าทีÉ HOLD A ใหม่. 

BOTTOM : Hold outputs ค่าตํÉาสุดระหว่างการวดัทีÉ HOLD A ไวต้ลอด และHold outputs ค่าการวัดทีÉ HOLD B input ตามเวลาจริง  

.                    ถา้มีสัญญาณไปทริกทีÉ HOLD RST A input จะเริÉมตน้วดัค่าทีÉ HOLD A ใหม่. 

P-P             : Hold outputs ค่าตํÉาสุดและค่าสูงสุดระหว่างการวดัทีÉ HOLD A ไวต้ลอด และHold outputs ค่าการวัดทีÉ HOLD B input                   

.                     ตามเวลาจริง  ถา้มีสัญญาณไปทริกทีÉ HOLD RST A input จะเริÉมตน้วดัค่าทีÉ HOLD A  

AUTOPEAK     : Hold outputs ค่าสูงสุดจากการวดัทีÉ HOLD A ถ้ามีสัญญาณไปทริกทีÉ HOLD RST input จะเริÉ มต้นวดัค่าทีÉ                

.                         HOLD A ใหม่.   และ Hold outputs ค่าการวัดทีÉ HOLD B input ตามเวลาจริง 

AUTOBOTOM : Hold outputs ค่าตํÉ าสุดจากการวัดทีÉ  HOLD A ถ้ามีสัญญาณไปทริกทีÉ HOLD RST input จะเริÉ มต้นวดัค่าทีÉ                

.                           HOLD A ใหม่.  และ Hold outputs ค่าการวัดทีÉ HOLD B input ตามเวลาจริง 

OFF  
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ฟังก์ชัน 

( กด   เพืÉอเลอืก ) 

การตัÊงค่ารายการ 

( กด   เพืÉอเลอืก ) 
เนืÊอหา   ( กด   เพืÉอเลอืก ) 

การตัÊงค่าเริÉมต้น 

ค่าใน ( ) คอืเพืÉอ CD4A-L 

เลอืก 

สําหรับแต่ bank 

4 

HOLD 

(Hold function) 

ฟังกช์ั Éน Hold 

HEADB = 

[Hold setting (HEAD B)]  

การตัÊงค่า Hold(HEAD B) 

 

OFF           : ใชโ้หมดปกติ(เมืÉอ HOLD A(B) 

SAMPLE  : Hold ค่าการวัดทีÉ  HOLD B ไว้ตลอด และ Hold outputs ค่าการวัดทีÉ HOLD A input ตามเวลาจริง ถ้ามีสัญญาณไป                           

.                     ทริกทีÉ HOLD RST A input จะ Holdค่า HOLD A และถา้มีสัญญาณไปทริกทีÉ HOLD RST B input จะ Holdค่า HOLD B 

PEAK        : Hold outputs ค่าสูงสุดระหว่างการวดัทีÉ HOLD B ไวต้ลอด และHold outputs ค่าการวัดทีÉ HOLD A input ตามเวลาจริง                   

.                    ถา้มีสัญญาณไปทริกทีÉ HOLD RST B input จะเริÉมตน้วดัค่าทีÉ HOLD B ใหม่. 

BOTTOM : Hold outputs ค่าตํÉ าสุดระหว่างการวัดทีÉ HOLD B ไว้ตลอด และHold outputs ค่าการวัดทีÉ HOLD A input ตามเวลาจริง     

.                    ถา้มีสัญญาณไปทริกทีÉ HOLD RST B input จะเริÉมตน้วดัค่าทีÉ HOLD B ใหม่. 

P-P             : Hold outputs ค่าตํÉาสุดและค่าสูงสุดระหว่างการวดัทีÉ HOLD B ไวต้ลอด และHold outputs ค่าการวัดทีÉ HOLD A input                     

.                         ตามเวลาจริง  ถา้มีสัญญาณไปทริกทีÉ HOLD RST B input จะเริÉมตน้วดัค่าทีÉ HOLD B ใหม่.   

AUTOPEAK     : Hold outputs ค่าสูงสุดจากการวดัทีÉ HOLD B ถ้ามีสัญญาณไปทริกทีÉ HOLD RST input จะเริÉ มต้นวดัค่าทีÉ  HOLD B ใหม่.   

.                          และ Hold outputs ค่าการวัดทีÉ HOLD A input ตามเวลาจริง 

AUTOBOTOM : Hold outputs ค่าตํÉาสุดจากการวดัทีÉ HOLD B ถา้มีสัญญาณไปทริกทีÉ HOLD RST input จะเริÉมตน้วดัค่าทีÉ HOLD B ใหม่.    

.                          และ Hold outputs ค่าการวัดทีÉ HOLD A input ตามเวลาจริง                      

OFF  

CALCU = 

[Hold setting 

(Calculation result)] 

การตัÊงค่า Hold (ผลการ

คาํนวณ) 

การใชก้ด input Hold B หรือ HDLD RST input เพืÉอผลการคาํนวณจะช่วยใหช้นิดของการวดั. (ต้องการใช้ฟังก์ชันนีÊควร INPUT เป็น [ ] [CAL].) 

OFF : การตัÊงค่าปกติ 

SAMPLE  : Hold outputs ค่าการคาํนวณ CAL= ไวต้ลอด. (ขึÊนอยู่การกาํหนด FORMU =) ถ้ามีสัญญาณไปทริกทีÉ HOLD RST B  input            

.                 จะคาํนวณค่า CAL = ใหม่.  ทีÉ HOLD A , HOLD B  

PEAK        : Hold outputs ค่าสูงสุดการคาํนวณ CAL= ไวต้ลอด. (ขึÊนอยู่การกาํหนด FORMU =) ถ้ามีสัญญาณไปทริกทีÉ HOLD RST B  input            

.                     จะคาํนวณค่า CAL = ใหม่.  ทีÉ HOLD A , HOLD B 

BOTTOM : Hold outputs ค่าตํÉาสุดการคาํนวณ CAL= ไวต้ลอด. (ขึÊนอยู่การกาํหนด FORMU =) ถ้ามีสัญญาณไปทริกทีÉ HOLD RST B  input            

.                    จะคาํนวณค่า CAL = ใหม่.  ทีÉ HOLD A , HOLD B 

P-P               : Hold outputs ค่าตํÉาสุดและค่าสูงสุดการคาํนวณ CAL= (กอ่น ZERO RESET ทีÉ HOLD A , HOLD B) ถ้ามีสัญญาณไปทริกทีÉ                

.                      HOLD RST B  input  จะคาํนวณค่า CAL = ใหม่.  ทีÉ HOLD A , HOLD B 

AUTOPEAK   : Hold outputs ค่าการคาํนวณ CAL= ค่าๆหนึÉ งและถ้าค่าการคาํนวณ ลดลง จะ Hold outputs ไวต้ลอด. และค่าการคาํนวณ              

.                           เพิÉมขึÊนกว่าค่าเดิม  กจ็ะทาํการคาํนวณ CAL= ใหม่.  (ขึÊนอยู่การกาํหนด FORMU =) ถ้ามีสัญญาณไปทริกทีÉHOLD RST  input                  

.                           จะคาํนวณค่า CAL = ใหม่.  ทีÉ HOLD A , HOLD B  

AUTOBOTOM : Hold outputs ค่าการคาํนวณ CAL= ค่าๆหนึÉ งและถ้าค่าการคาํนวณ เพิÉมขึÊน จะ Hold outputs ไวต้ลอด. และค่าการคาํนวณ              

.                           ลดลงกว่าค่าเดิม  กจ็ะทาํการคาํนวณ CAL= ใหม่.  (ขึÊนอยู่การกาํหนด FORMU =) ถ้ามีสัญญาณไปทริกทีÉHOLD RST  input                  

.                           จะคาํนวณค่า CAL = ใหม่.  ทีÉ HOLD A , HOLD B 

OFF  
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ฟังก์ชัน 

( กด   เพืÉอเลอืก ) 

การตัÊงค่ารายการ 

( กด   เพืÉอเลอืก ) 
เนืÊอหา   ( กด   เพืÉอเลอืก ) 

การตัÊงค่าเริÉมต้น 

ค่าใน ( ) คอืเพืÉอ CD4A-L 

เลอืก 

สําหรับแต่ bank 

4 

HOLD 

(Hold function) 

ฟังกช์ั Éน Hold 

INPUT = 

(Hold input setting) 

การตัÊงค่า  input  Hold 

เลือก Hold ฟังกช์ั Éนหรือไม่ว่า จะทาํงานทีÉหวัเซนเซอร์A/B ค่าการวดัและค่าผลการคาํนวณ 

[A][B] : HOLD A input = HEAD A hold input 

              HOLD B input = HEAD B hold input 

[  ] [CAL]: HOLD B input = ผลการคาํนวณ hold input (HOLD A input จะปิดการใชง้าน.) 

A,B  

ALARM = 

(Output during alarm)  

Output ระหว่าง alarm 

เลือกสถานะของค่าการวดัเมืÉอหวัเซ็นเซอร์ลม้เหลวจากการวดัทีÉเหมาะสม 

HOLD : แสดง Alarm หลงัจากการวดัของหวัเซนเซอร์ Error หรือ วดัเกนิกว่าหรือตํÉากว่าระยะของหัวเซนเซอร์ทีÉวดัได้    และจะ  Hold ค่า      

.             ของระยะทีÉหวัเซนเซอร์วดัไดไ้ว ้  

CLAMP: แสดง Alarm หลงัจากการวดัของหวัเซนเซอร์ Error หรือ วดัเกนิกว่าหรือตํÉากว่าระยะของหัวเซนเซอร์ทีÉวดัได้   และจะ  Hold ค่า      

.             ของระยะทีÉหวัเซนเซอร์วดัไดไ้ว ้ (+9999.99) 

CLAMP  

5 

6 

7 

CONTROL 1,2,3 

[Output control 

(judgment) function] 

การควบคุม output 

(ตดัสิน)ฟังกช์ั Éน  

Q1  HI = 

Q1  LO = 

Q2   HI = 

Q2  LO = 

Q3  HI = 

Q3  LO = 

Q4   HI = 

Q4  LO = 

Q5   HI = 

Q5  LO = 

(Output range) 

ช่วงของ Output 

เลือกการควบคุม output ขีด จาํกดั บน/ ขีด จาํกดั ล่าง สาํหรับ five(5). (ฟังกช์ั Éนการควบคุม ใชส้าํหรับค่าผลการคาํนวณ. การใชง้านควรเลือก

เพียงอย่างใดอย่างหนึÉงของหวัเซนเซอร์  A or  B 

เลือกการตัÊงค่า FORMU ไปยงั A หรือ B. 

<< For CD4A >> 

-9999.999 to +9999.999 [mm] (คุณสามารถกดปุ่มตาํแหน่งหลกั) (*4) 

<< For CD4A-L >> 

-9999.999 to +9999.999 [mm] (คุณสามารถกดปุ่มตาํแหน่งหลกั) (*4) 

Q1 HI +3.000 

(+0.6000) 

Q1 LO +2.000 

(+0.4000) 

Q2 HI +2.000 

(+0.4000) 

Q2 LO +1.000 

(+0.2000) 

Q3 HI +1.000 

(+0.2000) 

Q3 LO -1.000 

(-0.2000) 

Q4 HI -1.000 

(-0.2000) 

Q4 LO -2.000 

(-0.4000) 

Q5 HI -2.000 

(-0.4000) 

Q5 LO -3.000 

(-0.6000) 

 
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ฟังก์ชัน 

( กด   เพืÉอเลอืก ) 

การตัÊงค่ารายการ 

( กด   เพืÉอเลอืก ) 
เนืÊอหา   ( กด   เพืÉอเลอืก ) 

การตัÊงค่าเริÉมต้น 

ค่าใน ( ) คอืเพืÉอ CD4A-L 

เลอืก 

สําหรับแต่ bank 

5 

6 

7 

CONTROL 1,2,3 

[Output control 

(judgment) function] 

การควบคุม output 

(ตดัสิน)ฟังกช์ั Éน 

HYSTE 

(Hysteresis) 

ปรับ hysteresis คือค่าทีÉยอมรับได ้สาํหรับการควบคุมออก output 

<< For CD4A >>   0 to +9999.999 [mm] (คุณสามารถกดปุ่มตาํแหน่งหลกั) 

เช่น กาํหนดค่า Q1  HI =  +100 mm , Q1  LO = 0 mm , HYSTE = 20 

     1. เริÉมตน้จบัระยะชิÊนงานทีÉ 0, +100 mm (Output ออก) ถ้าเคลืÉอนชิÊนงานเกนิ +100 mm(Output ไม่ออก) จากนัÊนเคลืÉอนชิÊนงาน

กลบัจนถึงระยะทีÉตํÉากว่า 80-0 mm Output ถึงจะทาํงาน 

     2. เริÉมตน้จบัระยะของชิÊนงานเกนิ +100 mm(Output ไม่ออก) จากนัÊนเคลืÉอนชิÊนงานกลับจนถึงระยะทีÉตํÉากว่า 80-0 mm    Output 

ถึงจะทาํงาน 

<< For CD4A-L >> 0 to +999.9999 [mm] (คุณสามารถกดปุ่มตาํแหน่งหลกั) 

0.100 

(0.0200) 
 

8 

ANALOG1 

(Analog output 

function 1) 

ฟังกช์ั Éน Analog output 1 

CAL H = 

CAL L = 

(Calculation result analog 

output range) 

ช่วงการคาํนวณ analog output 

 

กาํหนดช่วง analog output จากผลค่าการคาํนวณค่าและ outputs เป็น analog output. (ต้อง ZERO RESET ก่อนเสมอ) 

CAL H : ขีด จาํกดั บน , CAL L: ขีด จาํกดั ล่าง  

<< For CD4A >>    -9999.999 to +9999.999 [mm] (คุณสามารถกดปุ่มตาํแหน่งหลกั) 

เช่น กาํหนดค่า CAL H =  +100 mm , Q1  CAL L =  -100 mm 

         ถ้าชิÊนงานอยู่ในระยะ +100 mm Output ทีÉออกเป็น 4 mA แต่ถ้าชิÊนงานอยู่ในระยะ +0 mm Output ทีÉออกเป็น 12 mA           

และถา้ชิÊนงานอยู่ในระยะ -100 mm Output ทีÉออกเป็น 20 mA (ต้อง ZERO RESET ก่อนเสมอ) 

<< For CD4A-L >>    -999.9999 to +999.9999 [mm] (คุณสามารถกดปุ่มตาํแหน่งหลกั) 

(เลือก [ ] [CAL] ในการตัÊ งค่า OUTPT. ANALOG B จะกาํหนดให้  analog output จากผลการคาํนวณ. ANALOG B ขัÊ วจะ               

ถูกกาํหนดให ้analog output จากผลการคาํนวณ.) 

CAL H +5.000 

(+1.0000) 

CAL L -5.000 

(-1.0000) 

 

OUTPT = 

(Analog output) 

เลือก analog output (output  พร้อมกนัจะไม่สามารถใชไ้ด.้) 

[A][B] : ANALOG A output = HEAD A การวดัค่า output 

              ANALOG B output = HEAD B การวดัค่า output 

[  ] [CAL]: ANALOG B output = ผลการคาํนวณ output. (ANALOG A output จะปิดการใชง้าน.) 

A,B  
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ฟังก์ชัน 

( กด   เพืÉอเลอืก ) 

การตัÊงค่ารายการ 

( กด   เพืÉอเลอืก ) 
เนืÊอหา   ( กด   เพืÉอเลอืก ) 

การตัÊงค่าเริÉมต้น 

ค่าใน ( ) คอืเพืÉอ CD4A-L 

เลอืก 

สําหรับแต่ bank 

9 

ANALOG2  

(Analog output 

function 2) 

ฟังกช์ั Éน Analog output 2 

SFT A = 

SFT B = 

[Analog output shift setting 

(HEAD A/B)] 

การตัÊงค่าการเปลีÉยนแปลง  

Analog output 

เพิ Éม/ลด ค่าทีÉระบุ ถึง/จาก ANALOG A output และ ANALOG B output. การตัÊ งค่าถูกเปิดใช้งานโดยอัตโนมัติด้วยการกดปุ่ม        

Zero reset A( B) และ Zero reset input A(or B). -5.000 to +5.000 [V] ถูกกาํหนดโดยต่อหน่วย V 

เช่น     SFT A =  ถา้ Output ออก 12mA  

       SFT A = -5.000V Output ออก 4mA     ,  SFT A = -4.000V Output ออก 5.6mA   ,   SFT A = -3.000V Output ออก 7.2mA  ,  

       SFT A = -2.000V Output ออก 16.8mA , SFT A = +4.000V Output ออก 18.4mA ,  SFT A = +5.000V Output ออก 20mA  ,       

       SFT A = +0.000V Output ออก 12mA   , SFT A = +1.000V Output ออก 13.6mA , SFT A = +2.000V Output ออก 15.2mA ,   

       SFT A = +3.000V Output ออก 16.8mA , SFT A = +4.000V Output ออก 18.4mA , SFT A = +5.000V Output ออก 20mA  

0.000  

SPN A = 

SPN B = 

[Analog output span setting 

(HEAD A/B)] 

การตัÊงค่าระยะ Analog output 

กาํหนดความลาดเอียงของ ANALOG A output และ ANALOG B output. ถา้เลือก 1.000, output แสดงใหเ้ห็นถึงการเปลีÉยนแปลง

เต็มรูปแบบ(-5.000 to +5.000V, 4 to 20mA) ในพืÊนทีÉตรวจสอบทัÊงจากหวัเซนเซอร์(การตรวจสอบปกติ).  

ตัวอย่าง : หากเลือก 0.500 แสดงใหเ้ห็นถึงการเปลีÉยนแปลงเต็มรูปแบบในพืÊนทีÉครึÉ งหนึÉงของตรวจจบัจากหวัเซนเซอร์ 

0.100 to 1.000 (คุณสามารถกดปุ่มตาํแหน่งหลกั) 

1.000  

10 

<< For CD4A >> 

SENSITI 

(Sensor head sensitivity 

control function) 

การควบคุมความไวของ        

หวัเซนเซอร์ 

HEAD A = 

HEAD B = 

(Sensor head  

Sensitivity control) 

การควบคุมความไวของ        

หวัเซนเซอร์ 

เลือกความไวของหวัเซนเซอร์ 

HEADA: หวัเซนเซอร์ A , HEADB: หวัเซนเซอร์ B. 

AUTO /  MAX / 9 / 8 / 7 / 6 / 5 / 4 / 3 / 2 / 1 / MIN 

AUTO  
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ฟังก์ชัน 

( กด   เพืÉอเลอืก ) 

การตัÊงค่ารายการ 

( กด   เพืÉอเลอืก ) 
เนืÊอหา   ( กด   เพืÉอเลอืก ) 

การตัÊงค่าเริÉมต้น 

ค่าใน ( ) คอืเพืÉอ CD4A-L 

เลอืก 

สําหรับแต่ bank 

10 

<< For CD4A-L >> 

HEAD 

(Sensor head function) 

ฟังกช์ั Éนหวัเซนเซอร์ 

SENS A = 

SENS B = 

(Sensor head sensitivity 

control) 

การควบคุมความไวของ        

หวัเซนเซอร์ 

เลือกความไวของหวัเซนเซอร์ 

SENSA : หวัเซนเซอร์ A , SENSB: หวัเซนเซอร์ B. (*5) 

AUTO / MAX / 9 / 8 / 7 / 6 / 5 / 4 / 3 / 2 / 1 / MIN 

AUTO  

MODE 

(Sensor head Mode) 

โหมดหวัเซนเซอร์ 

เลือกโหมดการวดัจากหวัเซนเซอร์ 

MEASURE: ใชใ้นการตัÊงค่านีÊโดยทั Éวไป โหมดนีÊมกัจะตัÊงค่าขวาหลงัจากไฟเปิดอยู ่

! IMAGE A/B: เมืÉอการปรับเปลีÉยนไปยงัโหมด RUN ดว้ยการตัÊงค่าทีÉเลือกเหล่านีÊ , การเปลีÉยนแปลงทีÉหน้าจอไปยงัหน้าจอ RUN 

ปกติ, แสดงการตรวจสอบหนา้จอของรูปคลืÉนทีÉไดรั้บแสงจากหัวเซนเซอร์. (สําหรับรายละเอียดโปรดดูทีÉ "ไฟสัญญาณทีÉได้รับ

การตรวจสอบ".) ! IMAGE A: Sensor Head A, ! IMAGE B: Sensor Head B. 

(หม าย เ หตุ ) outputs ทัÊ ง หมด  CD4A-L sหยุดอ ยู่ ในสภ าพทีÉ หน้าจ อ ภ าพขอ ง รูปคลืÉ นทีÉ ได้ รับ แสง จ ะแสดง .                                        

โปรดกาํหนดให"้MEASURE" หลงัจากการตรวจสอบรูปแบบของคลืÉนแสงทีÉไดรั้บ 

MEASURE  

11 

TIMER 

(Timer function) 

ฟังกช์ั Éนการจบัเวลา 

MODE = 

(Timer mode) 

โหมดเวลา 

เลือกการควบคุมโหมดตัÊงหน่วงเวลาของ output 

OFF : ปิดการตัÊงเวลา (ค่าปกติ) 

OFF DELAY:  ON Output คา้งไวต้ามเวลา ทีÉกาํหนดไวใ้น  หลงัจากเวลา TIMER = ทีÉกาํหนดไว ้จะ OFF Output   

ON DELAY  : OFF Output คา้งไวต้ามเวลา ทีÉกาํหนดไวใ้น  หลงัจากเวลา TIMER = ทีÉกาํหนดไว ้จะ ON Output   

1SHOT : 1 ถ่ายภาพ (การควบคุมเอาทพุ์ทจะปิดหลงัหน่วงเวลาทีÉเลือก.) 

OFF  

TIMER = 

(Delay time setting) 

การตัÊงค่าหน่วงเวลา 

เลือกเวลาทีÉหน่วงเวลา 

0.000 to 60.000[s]  (คุณสามารถกดปุ่มตาํแหน่งหลกั) 
0.000  
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ฟังก์ชัน 

( กด   เพืÉอเลอืก ) 

การตัÊงค่ารายการ 

( กด   เพืÉอเลอืก ) 
เนืÊอหา   ( กด   เพืÉอเลอืก ) 

การตัÊงค่าเริÉมต้น 

ค่าใน ( ) คอืเพืÉอ CD4A-L 

เลอืก 

สําหรับแต่ bank 

12 

MEMORY  

(Memory function) 

ฟังกช์ั Éนหน่วยความจาํ 

WRITE  

(Data save) 

บนัทึกขอ้มูล 

เลือกหรือไม่ว่าผลลัพธ์จะถูกบันทึกไวใ้นหน่วยความจาํ เมืÉอZero rest จะดาํเนินการ. เลือก Disable เมืÉอตัÊ งค่าใหม่เป็นศูนยจ์ะ

ดาํเนินการบ่อยครัÊ ง (หน่วยความจาํทีÉคาดว่าจะทนไดป้ระมาณ. รอบ 100,000 ต่อครัÊ งการเขียน.) 

ENABLE : บนัทึกผล 

DISABLE : บนัทึกขอ้มลูทีÉไม่ไดรั้บอนุญาต 

ENABLE  

RESET 

(All reset) 

ตัÊงค่าใหม่ทัÊงหมด 

การตัÊงค่าใหม่ทัÊงหมด ไปยงัทีÉค่าทีÉตัÊงไวจ้ากโรงงาน เลือก Yes แลว้กด SET / Run เพืÉอเริÉมตน้ NO - 

13 

BANK 

(Memory bank function) 

ฟังกช์ั Éนหน่วยความจาํ

Bank 

BANK 

(Bank selection) 

เลือกBank 

เลือกจาํนวนBank ( 0 to 7). การตัÊงค่าถูกเปิดใชง้านโดยอตัโนมติัดว้ยการกดปุ่มเลือกBank หรือ Bank ทีÉขัÊวอินพุต.    

 
0 - 

14 

RS232C 

(RS232C function) 

ฟังกช์ั Éน RS232C 

BAUD 

(Baud rate setting) 

การตัÊงค่าอตัราส่งขอ้มูล 

ตัÊงค่าตามอตัราการส่งขอ้มูลของอุปกรณที์ÉจะเชืÉอมต่อ. [bps] 

9600 / 19200 / 38400 / 115200 
38400  

DATA 

(Data length setting) 

การตัÊงค่าระยะขอ้มูล 

ตัÊงตามความยาวขอ้มูลของอุปกรณ์ทีÉจะเชืÉอมต่อ. [bit] 

7/8 
8  

PARIT 

(Parity check setting) 

การตัÊงค่าการตรวจสอบพาริตีÊ  

ตัÊงตามความเท่าเทียมกนัตรวจสอบการตัÊงค่าของอุปกรณที์ÉจะเชืÉอมต่อ 

NONE / EVEN / ODD  

(None / Even number / Odd number) 

NONE  
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Hold Function Timing Diagram 
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